Informacidn para los Autores

Todos los articulos que se sometan al XXVI COMRob 2024 deben escribirse en idioma inglés o espafiol
y con formato de dos columnas, tamafio carta, y siguiendo los requerimientos del formato de la IEEE
para conferencias.

Todos los articulos aceptados serdn considerados para publicarse en las memorias del XXVI COMRob
2024, la cual contara con registro ISBN.

Se inicid la gestion para que los articulos escritos en inglés, aceptados y mejor calificados, sean
considerados para publicarse en la base de datos IEEE Xplore Digital Library. Los articulos aceptados
deberan generar un IEEE eCopyRight, asi mismo, se realizard una verificacion de las similitudes con
IEEE CrossCheck. Estas instrucciones se daran al autor para correspondencia del articulo aceptado,
conforme avancen las gestiones con IEEE Xplore.

Para propdsitos de revision, todos los articulos se limitan a 6 paginas y estan sujetos al Comité de
Evaluacion para su aceptacion. Ademas, los articulos deben estar en formato para revision “blind”, es
decir, NO deben contener ningln tipo de informacion de autores, ni de su institucion. Estos datos se
agregaran en la version final, una vez que el articulo haya sido aceptado.

El articulo debe ser enviado a traves de la plataforma OPENCONF

Todos los articulos deben ser enviados en formato PDF con la informacion solicitada por el sistema.
Para propdsitos de publicacion en el Congreso, todos los articulos aceptados se limitan a 6 paginas.

Si el articulo es aceptado, al menos uno de los autores del articulo debe inscribirse como Ponente y
presentar el articulo de acuerdo a la fecha y hora establecida por el Comité Cientifico.

Si por alguna razén, el ponente no es capaz de atender la ponencia, entonces el ponente debe garantizar
que el articulo se presente por algun colega calificado.
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